ЗАО «Инженерный центр ВНИИСТ-ПОИСК»


Система автоматического контроля и управления 

роторными и цепными экскаваторами

Система  предназначена  для  автоматического  контроля  и  управления  роторными  и  цепными экскаваторами ЭТР-204, ЭТР-223, ЭТР-224, ЭТР-254, ЭТЦ-252, ЭТЦ 20.01  и  др. при их использовании для строительства трубопроводов, а также для вскрытия трубопроводов в процессе капитального ремонта и их демонтажа.

Система обеспечивает:

· выдачу рекомендаций машинисту экскаватора о движении по курсу (вправо, влево) вдоль продольной оси трубопровода;

· контроль положения тягача экскаватора и его рабочего органа относительно продольной оси трубопровода;

· контроль положения тягача экскаватора и его рабочего органа относительно трубопровода в вертикальной плоскости;

· автоматическое управление рабочим органом;

· включение световой и звуковой предупредительной сигнализации при отклонении положения рабочего органа (в плане и по глубине) от нормы;

· включение световой и звуковой аварийной сигнализации при недопусти-мом приближении рабочего органа (в плане и по глубине) к трубопроводу;

· формирование электрического сигнала отключения двигателя экскаватора при недопустимом приближении рабочего органа (в плане и по глубине) к трубопроводу.

Система обеспечивает представление информации об измеренных расстояниях в цифровом виде, а представление информации о положении рабочего органа относительно продольной оси трубопровода не только на цифровом индикаторе, но и на шкальном жидкокристаллическом индикаторе.

Т Е Х Н И Ч Е С К И Е    Х А Р А К Т Е Р И С Т И К И

	Погрешность  контроля  положения  тягача относительно

трубопровода в горизонтальной и вертикальной плоскостях …...…….
	не более ( 5 %

	
	

	Погрешность контроля  положения  рабочего органа относительно

трубопровода в горизонтальной и вертикальной плоскостях …………
	не более ( 50 мм

	
	

	Диапазон контроля глубины траншеи ………………….……………….
	до 4 м

	
	

	Погрешность контроля глубины траншеи ……………………………...
	не более 5%

	
	

	Скорость контроля и управления ...……………………………………...
	до 1 км/ч

	
	

	Мощность потребления ………………………………….………………
	10 Вт

	
	

	Время непрерывной работы ……………………………………………..
	не менее 8 ч

	
	

	Температура окружающей среды ……………………...………………..
	от (30 до +50 (С


Система автоматизации экскаваторов повышает качество отрытия траншеи при строительстве трубопроводов, обеспечивает безопасность проведения работ при вскрытии трубопроводов, при этом, значительно повышает  производительность труда, снижает  объемы земляных работ  и  исключает  повреждение трубопроводов рабочими органами экскаватора.


Наш адрес:   Россия, 105264, г. Москва, 10-я Парковая, 18

Телефон:       (095) 465-02-70, 465-02-35

Факс:             (095) 465-02-70

E-mail:           vniist-poisk@mail.ru
Сайт:             vniist-poisk.okis.ru 







